ROTO 40.30 MCSS
TECHNISCHE GEGEVENS

ROTO 40.30 MCSS
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Totale ongeladen massa, met vorken (kg) 19200 A (mm) 7560
Maximumcapaciteit (kg) 4000 C (mm) 3200
Maximum hefhoogte (m) 29,5 E (mm) 5540
Maximaal bereik (m) 25,5 F (mm) 38010
Lifthoogte met max. laadcapaciteit (m) 19,7 H (mm) 2490
Reikwijdte met max. laadcapaciteit (m) 10,5 L (mm) 5275
Capaciteit bij maximumhoogte (kg) 1500 M (mm) 1010
Capaciteit bij maximumbereik (kg) 400 N (mm) 3000
Rotatie bovenwagen (graden) Continu P (mm) 3100
Motor (producent/aantal cylinders) Iveco/6 R (mm) 4500
Vermogen Tier 3 motor (kW/PK) 129/175 S (mm) 6770
Brandstoftank (I) 155
Maximale snelheid in 1ste versnelling (km/u) 16
Maximale snelheid in 2de versnelling (km/u) 40
Hydraulische Load-Sensing pomp (bar-l/min) 240-115
Capaciteit hydrauliektank (1) 200
Elektrisch circuit(V) 12
Batterij (Ah) 160

Hydraulisch bedienbare stabilisatoren

Hydropneumatische giekvering
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FOPS cabine ° ALLE AFMETINGEN EN DOORRIJHOOGTES
remisllsere e 2 ZIIJN STEEDS OP AANVRAAG,
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Merlin elektronisch bedieningssysteem

ONGEACHT DE VERMELDE AFMETINGEN
IN DEZE TECHNISCHE FICHE

Elektromechanische joystick bediening -

Elektronische joystick bediening

Tac-Lock accessoireblokkering

Hydraulische aansluitingen op kop van de giek
Twee vlottende vorken (1.200 mm lang)

Hydrostatische transmissie

Hydrostatische olie capaciteit (l)
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Omkeerschakeling 'Finger Touch'
Permanente vierwielaandrijving

Vierwiel sturing

Schijfremmen op alle wielen
Automatische handrem Y
Banden 445/65-22.5
Radiobesturing o
Zetelvering

Differentieelblokkering achteraan
Werklichten op cabine (2 voor + 2 achter)
Manueel airconditioning systeem
Dakruitenwisser

Manuele laadstroomverdeler
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Zonnewering vooraan en bovenaan

@ Standaard O Optie
Kenmerken en prestaties zijn gebaseerd op machines uitgerust met vorken, op stabilisatoren

(1) Gemeten op het midden van de ophanging (+ 65 mm)
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MET VORKEN OP STABILISATOREN- 360° MET VORKEN OP BANDEN
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